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1 Objeto y campo de aplicación 

Esta norma se aplica a los robots de limpieza en seco para uso doméstico o bajo condiciones similares a las del uso 

doméstico. 

 

El objeto de esta norma es el de especificar las características principales de la aptitud para la función de los robots de 

limpieza en seco y el de describir los métodos de medida de dichas características. 

 

Esta norma no cubre ni los requisitos de seguridad ni los requisitos de la aptitud para la función. 

 

 

2 Normas para consulta 

Los documentos indicados a continuación, en su totalidad o en parte, son normas para consulta indispensables para la 

aplicación de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la edición citada. Para las referencias sin 

fecha se aplica la última edición (incluyendo cualquier modificación de ésta). 

 

IEC 60312-1:2010, Aspiradores de polvo para uso doméstico. Parte 1: Aspiradores en seco. Métodos de medida de la 

aptitud para la función.
1)

 

IEC 60312-1:2010/AMD1:2011 

 

ISO 554, Atmósferas normales para acondicionamiento o ensayo. Especificaciones. 

 

ISO 679:2009, Cemento. Métodos de ensayo. Determinación de la resistencia. 

 

ISO 27681:1989, Tolerancias generales. Parte 1: tolerancias para cotas dimensionales lineales y angulares sin 

indicación individual de tolerancia. 

 

                                                           
1) Existe una edición consolidada 1.1 (2011) que comprende la Norma IEC 60312-1:2010 y su modificación IEC 60312-1:2010/AMD1:2011. 
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