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1 OBJETO Y CAMPO DE APLICACIÓN 

Esta norma europea es aplicable por las autoridades implicadas en la explotación ferroviaria y también se puede aplicar para 
vehículos ligeros (por ejemplo: tranvías, metros, etc., que circulan sobre dos carriles) y su infraestructura asociada, pero no 
para sistemas tales como autobuses guiados por carril. 
 
Permite dimensionar el material rodante y las infraestructuras y controlar su cumplimiento respecto a las reglas de 
establecimiento de gálibos. 
 
Tanto para el material rodante como para la infraestructura, esta norma es aplicable a los diseños nuevos, a las modificacio-
nes y al control de los vehículos y las infraestructuras que ya están en uso. 
 
Esta Norma EN 15273-1 cubre: 
 
− los principios generales; 
 
− los diversos elementos y fenómenos que afectan a la determinación de gálibos; 
 
− los diversos métodos de cálculo aplicables a los elementos compartidos por la infraestructura y por el material rodante; 
 
− las reglas para compartir los elementos tomados en cuenta en los cálculos específicos para la infraestructura y para el 

material rodante; 
 
− un catálogo de los gálibos europeos. 
 
Esta norma no cubre: 
 
− las condiciones que hay que cumplir para garantizar la seguridad de los viajeros en los andenes y de las personas que 

caminan a lo largo de la vía; 
 
− las condiciones que tienen que cumplir las máquinas de mantenimiento de las instalaciones fijas cuando están en 

posición activa; 
 
− el espacio que hay que dejar libre para la vía de circulación de los metros con ruedas de goma y otros vehículos; 
 
− las reglas aplicables a los transportes extraordinarios; se pueden no obstante utilizar algunas fórmulas; 
 
− las reglas aplicables al diseño de la línea aérea; 
 
− las reglas aplicables al diseño de la toma de corriente por tercer carril; 
 
− los métodos de simulación para la circulación de vehículo, no confirma por tanto la validez de las simulaciones 

existentes; 
 
− las reglas de verificación de las cargas de vagones; 
 
− los métodos de codificación para el transporte combinado; 
 
− los gálibos de las infraestructuras para curvas de radio muy pequeño (por ejemplo: R < 150 m para el gálibo G1). 
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2 NORMAS PARA CONSULTA 

Los documentos indicados a continuación, en su totalidad o en parte, son normas para consulta indispensables para la 
aplicación de este documento. Para las referencias con fecha, sólo se aplica la edición citada. Para las referencias sin 
fecha se aplica la última edición (incluyendo cualquier modificación de ésta). 
 
EN 14067-2 Aplicaciones ferroviarias. Aerodinámica. Parte 2: Aerodinámica al aire libre. 
 
EN 14067-3 Aplicaciones ferroviarias. Aerodinámica. Parte 3: Aerodinámica dentro de túneles. 
 
EN 14363 Aplicaciones ferroviarias. Ensayos para la aceptación del comportamiento dinámico de los vehículos ferro-
viarios. Ensayos en línea y en parada. 
 
EN 15273-2:2013 Aplicaciones ferroviarias. Gálibos. Parte 2: Gálibos para material rodante. 
 
EN 15273-3:2013 Aplicaciones ferroviarias. Gálibos. Parte 3: Gálibos de obstáculos. 
 
EN 15313 Aplicaciones ferroviarias. Requisitos de explotación de los ejes montados en servicio. Mantenimiento de los 
ejes montados en servicio y fuera del vehículo. 
 
EN 50367 Aplicaciones ferroviarias. Sistemas de toma de corriente. Criterios técnicos para la interacción entre el pantó-
grafo y la línea aérea (para tener acceso libre). 
 
EN 50119 Aplicaciones ferroviarias. Instalaciones fijas. Líneas aéreas de contacto para tracción eléctrica. 
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